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1. Définition 

Un vecteur 𝑉"⃗  est défini un repère orthonormé ℜ(0, 𝑥, 𝑦⃗, 𝑧)  par : 
 
Un support (ou direction), 
Un sens, 

Une norme 	"𝑽$$⃗ " = '𝑿² + 𝒀² + 𝒁² 

2. Calculs vectoriels : la relation de Chasles 

2.1. Définition 

La relation de Chasles indique que pour 3 points A, B et C quelconques du plan : 
 
 
 
 
 

Cela se traduit géométriquement par le fait que les vecteurs 𝐴𝐵"""""⃗ , 𝐵𝐶"""""⃗ 	𝑒𝑡	𝐴𝐶"""""⃗ 	forment une 
dynamique fermée que l’on appelle un triangle.  

 
 
 

 
 

 
2.2. Remarques 

2.2.1. Ordre des points 

L’extrémité du premier vecteur est identique à l’origine du second.  
Ce point , situé « à l’intérieur de l’équation » (ici B) disparaît dans le résultat (ici 𝐴𝐶"""""⃗ ) alors que les 
extrémités (ici A et C) restent dans le même ordre. 

  
 
 

2.3. Vecteurs opposés 

Dans l’expression d’un vecteur, l’ordre des points a de l’importance. 
Les vecteurs 𝐴𝐵"""""⃗ 	𝑒𝑡	𝐵𝐴"""""⃗  ne sont pas égaux mais ils sont opposés. 

𝑉"⃗  
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3. Applications 

3.1. Somme de vecteurs 

Dans chacun des cas suivants, construire le vecteur 𝑤""⃗  tel que 𝑤""⃗ 	= 	𝑢"⃗ 	+ 	𝑣. 
 

  

  
 
Construire les points A, B, C et D tels que 𝐴𝐵"""""⃗ 	= 	5. 𝑢"⃗ 	− 	!

"
. 𝑣 et 𝐶𝐷"""""⃗ 	= 	−3. 𝑢"⃗ 	+ 	2. 𝑣⃗ 
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Le segment [𝐴𝐵] est divisé en 6 parties. Compléter.      
 
 

  
 
 

3.2. Relation de Chasles 

 
Compléter : 
 

 ;  ;  ;  ; 

 
 
 

 


