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Tle STI2D	MICRO PROJET - Caméra mobile Robot MOWAY	TP-DR
	Nom :		
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	Partie
	Item
	Evaluation
	Corr. N
	Barème

	Partie 1 : Etude du CdCF
	Travail
	
	
	

	
	Autonomie
	
	
	

	
	Comportement
	
	
	

	TOTAL
	
	

	Partie 2 : Avant-projet de conception
	Travail
	
	
	

	
	Autonomie
	
	
	

	
	Comportement
	
	
	

	TOTAL
	
	

	Partie 3 : Conception du mécanisme
	Travail
	
	
	

	
	Autonomie
	
	
	

	
	Comportement
	
	
	

	TOTAL
	
	

	REVUE DE PROJET
	Documentation
	
	
	

	
	Qualités de l’oral
	
	
	

	
	Diaporama
	
	
	

	TOTAL
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Partie 3 : Conception de la pièce fond :
Tableau comparatif des matériaux :

CI1_demarche_projet_moway_DR.docx	Lycée Jules Ferry – Versailles	1/3

CI1_demarche_projet_moway_DR.docx	Lycée Jules Ferry – Versailles	3/3
image3.png
ooooooooooooooooo





image4.png




image1.png
Axerotation

Axe horizontal




image2.png
Axe rotation moway

Axe horizontal




image5.png




